Vakirehun kalibrointi
A: DeLavaI V300-sarjan robotin kioski
Kalibroi V300-sarjan robotin kioski talla ohjeella.

Askel Toiminta Naytto
Mita tarvitset:
1. Tarkkavaaka
1. 2. Kyna ja paperia
3. Pussi tai astia rehun keraamiseen

4. Ampirikerityille rehuille
W vMs

Anna VMS:n suorittaa menossa oleva lypsy

loppuun ja laita se sitten manuaalitilaan Automaattinen y
Kasikayttd =
1. Kosketusnaytté = Tila -
T .. . . Kasikdyttd(sulje karsina)
2. 2. Kasikaytto (sulje karsina)
Viivastetty vapautus
VMS suorittaa meneilldén olevan Ota hallintaan
lypsyn loppuun ja sen jalkeen
karsina pysyy suljettuna. = vmMsS

U vms

Jos sinulla on kosketusnaytto vain yhdella
robotilla, voit kdyttdad muita VMS-laitteita
talla kosketusnaytolla. Vaihto voidaantehda Kasikaytto >
tilan vieressa olevan palkin kautta.

Automaattinen

Kasikaytté(sulje karsina)

o T
Ohjaus voidaan tehdd myds puhelimitse Vilvastetty vapautus &
InControl-sovelluksen kautta (kdyttdjan Ot hallintasn
roolina maitotilayrittaja).
Kun olet menossa kerdamaan rehua robotin
rehukupilta, voit avata portteja
nappulapainikkeilla. Tama ohjaus toimii vain,
kun huoltokytkin on manuaalitilassa.
4.
Sulje ovi aina takanasi, jotta lehma ei paase
VMS: dan.
N WCRaval
' Rehun annostelija
Kansi
Kalibrointi
Valitse annostelija Viive e
1. Valitse valilehti Huolto
3. 2. Valitse Rehun annostelija perapetinanti &S Toistomaara
O 3

Keratadn rehua
3 Pesu

Vedinpesun tarkistus




L-Delaval

10.

Seuraa nayton ohjeita:
1. Avaa syottosuppilon kansi
2. Valitse rehu
3. Aseta viive (riittava aika, jotta ehdit
siirtya ndyton luota rehukaukalolle)
4. Valitse "Toista 3 kertaa”
5. Valitse ”Aloita kalibrointi”

Keraa annosteltu rehu pussiin tai astiaan.

Jaa tulos kolmella (jos toistit annostelun 3

kertaa) ja merkitse tulos muistiin. Kalibroi
jokainen rehu erikseen jokaisella rehukioskilla.

Kun olet kalibroinut kaikki rehut, VMS voi
lypsaa uudelleen:

1. Huoltokytkin kohdassa AUTO (jos se oli
turvallisessa tilassa)
2. Kosketusnaytto: Tila >
Automaattinen

Takaisin Automaattiseentilaan

padsee myos painamalla sinista
P-painiketta.

Avaa DelProssa Laitteet -> VMS-kioski

1. Sy6ta oikea kalibrointiarvo oikealle rehulle. | =

Vakirehun kalibrointi
V300-sarjan robotin kioski
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Viive ennen kadynnistysta (sekunteja)
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Fuskints ssemen rumere: [ Laitien tyypp: fushne-asema

Latteen riri:

Huomaa: kirjoita arvo kolmen desimaalin .
tarkkuudella. Pieni kalibrointiero voi tarkoittaa
suurta eroa prosentteina.

Laiteen kavaus:

2. Valitse Tallenna
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Max annos syt 300k
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