Hjalp till sjilvhjilp, VMS Classic!

Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm
Detta ar en enkel vagledning som beskriver hur du kan kontrollera varfor robotarmen
inte traffar kopparna i magasinet, och darfor inte klarar av att ta dem med sig.

PS: Denna vagledningen ar inte aktuell om robotarmen traffar kopparna i magasinet,
men inte tar dem med sig.

Kontroll av snoren, sida 2-4

Andlageskalibrering, sida 5

Inlarning av kopp-positioner, sida 6




Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm
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FoOr att justera snorerna, e -
gor foljande:

1: Satt mjolkstationen i manuell

2: Oppna dorren till magasinet, for att
komma till justeringen av snorena.

3: Kann efter om alla 4 mjolkslangarna
ar lika strama. Koppen skall
"spratta” tillbaka i position nar man
drar bort den, och inte «hanga och
dinglay.




Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm

For att justera snorerna,
gor foljande:

4: Slapp ned den aktuella mjolkslangen. |
VMS meny - Magasin - Slapp ned Kopp. |

5: Lossna snoret fran sladen, justera 1- 2
cm at gangen. Gor om flera ganger om
nodvandigt.

-Nagra sladar har en kula som
laser snoret

-Nagra sladar har snoret fastat
direkt i sladen




Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm

FOr att justera snorerna,
gor foljande:

6: Kontollera om roboten klarar att
hamta kopparna nu. VMS meny -
Inlarning - Koppar etc. > Hamta

spenkoppar. Gor den inte det, se
nasta sida.




For att gora
andlageskalibrering, gor
foljande:

7: Tryck VMS Meny - Robot - Kalibrering
- Andlageskalibrering.

8: Nar den ar fardig, prova att hamta
koppar igen. Gar det inte da, ta
kontakt med Servicetekniker.




Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm

For att lara in koppositioner, gor
foljande:

1: Tryck VMS meny = Inlarning
2: Vrid om servicebrytaren

3: Valj aktuell kopp eller tvattkopp
eller alla koppar.

Hold melkeslanger




For att lara in koppositioner, gor
foljande

4: Koppla in joystick




For att lara in koppositioner, gor foljande

5: Gor som det star pa skarmen, hall inne
den gula knappen i mellanlage hela tiden.

Tryck pa Enter, och kor armen bort till
aktuell kopp och tryck Enter nar fastet - B
passar i gripklon. Var forsiktig. Vanta till e R

armen har parkera innan du slapper den O L LT
gula knappen. \ —
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For att lara in koppositioner, gor foljande:

6: Vrid om servicebrytaren till Auto igen, och tryck
«Hamta spenkoppar»/»Hamta tvattkopp».

Kontollera att alla blir hamtade.

Tryck Auto slapp in ko, for att starta mjolkning
igen, om alla kopparna blir hAmtade som de :

era
- Hold melkeslanger

- Om du inte klarar att lara in koppositionerna, eller

robotarmen fortsatt inte klarar att hamta kopparna,
bor du kontakta servicetekniker.




