Hjalp till sjilvhjilp, VMS V300 och V310!

Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm

Detta ar en enkel vagledning som beskriver hur du kan kontrollera varfér robotarmen inte traffar
kopparna i magasinet, och darfér inte klarar av att ta dem med sig.

PS: Denna vagledningen ar inte aktuell om robotarmen traffar kopparna i magasinet, men
inte tar dem med sig

Kontroll av snéren sida 2-4

Andlageskalibrering sida 5

Inlarning av kopp-positioner sida 6-9




Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm

For att justera snorerna, -
gor foljande: © )

anuell

1: Satt mjolkstationen i manuell

2: Kontrollera att alla mjolkslangar
ar lika strama. Koppen skall
"spratta” tillbaka i position nar
man drar bort den, och inte
«hanga och dingla».

3: Justera om nodvandigt med att
lossna lasskruven, och dra |
snorena.




Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm

For att gora andlageskalibrering, gor foljande:

5: Ta tag i robotarmen, kdnn om den ar nagot glapp i den.
Ar den glapp, kontakta servicetekniker.Ga INTE vidare i
instruktionen.

6: Tryck pa skiftnyckeln - «Test och kalibrering» -
«Andlageskalibrering»

7: Nar kalibreringen ar fardig, prova att hamta koppar igen.

Nasta sida visar inlarning av kopp-positioner i magasinet.
Detta bor endast goras i samrad med servicetekniker.

¢ DeLaval




Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm

For att lara in kopp-positioner, gor foljande:

1: Tryck pa hanglaset.



Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm
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FOr att lara in kopp-positioner, gor foljande:

2: Tryck bagge knapparna som ar
inringade samtidigt, for att aktivera
«inlarningslage»

__________




FOr att lara in kopp-positioner, gor foljande:

For att lara in kopp-positioner, gor foljande:
Inlarningsproceduren gar igenom alla kopparna.
Om en position ser bra ut, kan du ga till nasta
utan att andra nagot, med att halla inne
«enter»(4)

3: Kor grippern intill koppen som pa bilden med att \
?nvEnda piltangenterna. Var forsiktig. Ett enkelt
ryck pa
«enter»(4), vill aktivera grippern, sa att du
kan kontroilera om den fraffar perfekt

4: Tryck och hall enterknappen (4) for att lagra.

5: Armen vill ga igenom alla kopparna, och
inlarningen ar fardig nar armen gar tilbaka till

parkeringsposition. T




Kontroll av snoren, andlageskalibrering av robotarm.
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FOr att lara in kopp-positioner, gor foljande:

6: Testa hamtning av koppar med att trycka
«Skiftnyckel» = «Test och kalibrering»
- «Hamta spenkoppar».

Om allt ar ok, starta mjolkning med att
trycka pa hanglaset en gang till, och
satt darefter mjolkstationen i "Auto".

- Om du inte klarar av lara in kopp-positionerna,
eller robotarmen fortsatt inte klarar att hamta
kopparna, bor du kontakta servicetekniker.

Tester og kalibrering

Kamera og gripper




